Modulateur Trailer EBS E - Connexions électriques et pneumatiques
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Connexions pneumatiques co6té droit
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Instructions d’installation
Systéeme de raccords “New Line” Comment connecter les cables
Embout 893 129 467 4 Conduite de frei Conduite a clipper >15¢ .
Raccords pour tube plastique onduite de frein  gpres 500 mm i
12 % 1,5 mm [115 > 35 mm v X @ TOT B E B
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Profondeur d’insertion/\ max. 300 mm | 4
— Utiliser le tube plastique selon DIN  — Enfoncer le tuyau a fond. g“oag‘;nm
74324, 73378 ou ISO 7628. — Vérifier que la position du ruban adhésif
— Repérer la longueur d’insertion du confirme que le tuyau est bien a fond. R
tuyau selon notre tableau en utilisant _ verifier la bonne insertion du tuyau en le
Outil d’extraction 899 700 920 2 par exemple un ruban adhésif. tirant avec une force de 20 & 50 N. R>10x &

15°. d’extraction”.
Utilisation de I'outil d’extraction Tube Reférence Profondeur Reférence
i plastique produit d’insertion embout
.
X7 P~ 8x1 mm 828 251 008 6 20,5 mm -
v 2 12 x 1,5 mm 828 2511126 25,0 mm 893 129 467 4
, V 15 x 1,5 mm 828 251 115 6 27,0 mm -
M 1] 8 16%x2 mm 828 252 116 6 27,0 mm -

— La prise 7638 est inclinée de 0° a 30° vers le bas afin que
l'introduction d’eau soit impossible au moment de la
connexion du cordon spiralé.

- Les cables doivent étre attachés a des éléments fixes et
rigides tel le chassis du véhicule. Une fixation a des

v/

éléments flexibles pourrait mener a une coupure du cable
ou a une fuite de la conduite pneumatique.

- Les fils dénudés doivent étre étanchés séparément ou
raccordés dans un boitier étanche.
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